
Uses 用途

高応答、高精度
ICテスタ、ハンドラ、
ロボットアクチュエータ、インデックス

低振動、停止時振動なし
カメラの駆動、エレベータ、コンベア
ウェハの搬送、半導体・液晶の検査・測定装置など

押し付け制御
圧入装置、クランパー、測長、プローブの押し付け
エアーシリンダーの置き換え

●ハンドリング
●ローダー装置
●スライダー　等

●ねじ締め機
●組立機のフィーダー　等

●割り出しテーブル　等 ●押し付け制御
●エアーシリンダーの置き換え　等

支援ソフトウェア

ダウンロードサービス
http://www.sanmei.co.jp
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制御信号

通信コマンド一覧

アラームコード一覧

入力回路

パルス指令（5Vオープンコレクタ）

パルス指令（5Ｖラインドライバ）

パルス指令（24Ｖオープンコレクタ）

出力回路

ブレーキ信号

準拠規格 2線式RS485
調歩同期式
キャラクタ方式
半二重通信

9600～115200bps
1bit
8bit

ASCIIコード
HEX

1bit（偶数）
1bit
無
20ｍ

15軸（No.0～E）

通信方式

ボーレート
スタートビット

データ形式

パリティ
ストップビット
サムチェック
最大配線長
接続軸数

通信仕様 通信プロトコル

STX EOT軸 No COM データ データ；；；

終了コード（04h）

■ 送信（コントローラ⇒サーボ）

■ 返信（サーボ⇒コントローラ）
データを返す場合

データ

区切りマーク（3Ｂｈ）
コマンド文字

軸番号（00～0E、7F※）
先頭コード（02ｈ）

5V以上の電源でのオープンコレ
クタ出力と接続する場合、電流制
限抵抗を付加して電流を15mAに
制限してください。

消費電流は約15mＡ／回路
制御入出力とは電源コモンを別に
取ってください。

パルス指令（５Vオープンコレクタ）
消費電流は約15mＡ／回路

ケーブル仕様

モーターケーブル  Si－MCB□□Ｍ
Si－02LDE・Si－02DE用

I/Oケーブル  Si－IOB□□Ｍ

コネクタ名 コネクタ名
端子番号
1
2
3
4

1
2
3
4

信号名
+α
－α
+β
－β

+α
－α
+β
－β

線色
黒
黒/白

赤/白
赤

黒
黒/白

赤/白
赤

端子番号 信号名 線色
MT MT1

ブレーキ解除信号として、無電圧接点出力（1a）を用意し
ています。モータ通電時にBK1－BK2間を短絡します。
出力端子の印加電圧、通電電流の容量は以下の通りです。

※軸番号に"7F"を指定すると、接続されているSi servo全てに対しコマンドを送信します。
　この場合、Si servoから上位コントローラーに対する返信は通信エラーを含め一切行われません。

・ 印加電圧　AC125V、DC60V以下
・ 通電電流　1A以下
・ ブレーキコイルにはブレーキコイルの仕様に見合った
   バリスタ等のサージ吸収素子を必ず挿入 してください。
   挿入しない場合、リレー接点故障のおそれがあります。

入力回路電源はＤＣ24Ｖ±10％を
別途ご準備ください。
（消費電流　約5ｍＡ／回路）

適用ラインドライバ
ＴＩ製AM26C31相当品

P側とN側はツイスト処理をしてください。

P側とN側はツイスト処理をしてください。

P側とN側はツイスト処理をしてください。

印加電圧 ≦30Ｖ
通電電流 ≦50ｍＡ

I/O

1
2～4
5
6
7
8
9
10
11

コネクタ名 I/Oコネクタ名

黒
黒/白

赤/白

緑/白

赤

緑

黄/白

黄

茶/白

青/白

茶

青

灰/白
灰

橙/白
橙

シールド
－

端子番号 信号名
FG
空き
BK2
BK1

ZPLS

COM-IN

COM-OUT

FIN/TSTBL
ALM

線色 端子番号
12
13
14
15
16

18
19
20

17

信号名
IN5
IN4
IN3
IN2
IN1
CCWN
CCWP
CWN
CWP

線色

8

5Ａモータ－ケーブル　Ｓｉ－ＭＣＢHC□□Ｍ

コネクタ名
端子番号
1
2
3
4

信号名
＋α
－α
＋β
－β

線色
赤
白
黒
緑

ＭＴ コネクタ
端子番号
1
2
3
4

信号名
＋α
－α
＋β
－β

線色
赤
白
黒
緑

ＭＴ1

機能
パラメータ読出
パラメータ書込

ポイントテーブル読出
ポイントテーブル書込
EEPROM書込
サーボオン
サーボオフ
非常停止オン
非常停止オフ
アラームリセット
スタートオン
スタートオフ

スタートオンエッジ
動作停止
数値モニタ

番号
1
2
3
4
5
6
7
8

アラーム名
本体EEPROM異常
モータEEPROM異常
エンコーダ異常
システム異常
位置偏差過大
A相過電流
B相過電流

動作温度・モータ動力線異常

内容
ドライバのEEPROMの読出／書込失敗
モータのEEPROMの読出／書込失敗
電源投入時にエンコーダ線の断線を検出
システムが正常に動作していない
位置偏差がパラメータで設定した量を超えた
A相巻線に規定以上の電流が5ms以上流れた
B相巻線に規定以上の電流が5ms以上流れた
ドライバ内部温度が許容温度(70℃)を超えたか、モータ動力線の断線

番号
9
10
11
12
13
14
15

アラーム名
過負荷

加減速領域不足
通信異常

動力電源過電圧
動力電源減電圧
制御電源過電圧
制御電源減電圧

内容
モータが過負荷状態
ポイント位置決めで加減速に必要な距離がない
通信エラーが検出された
動力電源電圧が規定値以上になった
動力電源電圧が規定値以下になった
制御電源電圧が規定値以上になった
制御電源電圧が規定値以下になった

コマンド
PRMR
PRMW
TR
TW
FLASH
SVON
SVOFF
EMCON
EMCOFF
ARST
STRON
STROFF
STRP
STOP
MON

機能
原点スタートオン
原点スタートオフ

原点スタートオンエッジ
原点減速オン
原点減速オフ
ステップ送り
ステップ送り停止
ステップ送り０
ステップ送り１
ステップ送り２
ステップ送り３
ホールドオン
ホールドオフ

シングルブロックオン
シングルブロックオフ

コマンド
ZSTRON
ZSTROFF
ZSTRP
DECON
DECOFF
STEPON
STEPOFF
STEP0ON
STEP1ON
STEP2ON
STEP3ON
HOLDON
HOLDOFF
SBKON
SBKOFF

機能
入力分岐１オン
入力分岐１オフ
入力分岐１オン
入力分岐１オフ
入力分岐２オン
入力分岐２オフ
入力分岐３オン
入力分岐３オフ

トルク選択
トルク選択オフ
トルク選択０オン
トルク選択１オン
トルク選択２オン

分解能選択

コマンド
EXINON
EXINOFF
EXIN1ON
EXIN1OFF
EXIN2ON
EXIN2OFF
EXIN3ON
EXIN3OFF
RSELON
RSELOFF
TSELON
TSELOFF
TSEL0ON
TSEL1ON
TSEL2ON

機能
トルク選択３オン
トルク選択４オン
ポイント番号指定
履歴クリア

トルクピークリセット
機械原点書換
リセット

偏差カウンタセット
ティーチング
正転JOG
逆転JOG
JOG停止
Ｉ／Ｏモニタ
Ｉ／Ｏモニタ２
アラーム発生状況

コマンド
TSEL3ON
TSEL4ON
PNT
HCL
TRST
ZSET
RESET
ESET
TDIN
PJOG
NJOG
JOGOFF
IO
IO2
ALM

パラメーター一覧表
パラメータ名 再起動 出荷値単位No.

注）「再起動」の欄に○のあるパラメータの設定変更は電源再投入後に有効となります。
※1）Si-02LDE：300　Si-02DE：1500　Si-05LDE：1500　Si-05DE：4000
　　  最大値は接続するモータ定格電流となります。

※形式Si-MCBH□□Mのケーブルを御使用の場合は
　配線色が異なりますので、お問い合わせ下さい。

※2）75、76の値は0で300％と同じ意味を持ちます。
※3）Si-02(L)DE  1　 Si-05(L)DE  2
※4）パラメータ10の値により決定されます。

35
36
37
38
39
40
41
42
43
44
45
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56
57
58
59
60
61
63
65
66
68
70
71
72
73
74
75,76

トルク制限解除時制限速度
制限速度加減速時定数
トルク指令増減時定数
運転モード切替

アラーム出力時定数
Z相出力時間

制御入力フィルタ時定数
指令パルススムージングフィルタ時定数
通信フォーマット選択(bit)

返信待ち時間
入力方式選択(bit)
サーボフリー遅延時間
回転方向選択
モータ電源電圧

オープンループ最高速度
オープンループ最大位置偏差
インポジション出力サンプリング時間
起動時励磁ホールド時間
ポイント選択マルチプライ

VCMP出力範囲
オートチューニング
回転座標系パルス数
機械端検出シーケンス
グリッドマスクパルス数
拡張入力設定1(bit)
拡張入力設定2(bit)
拡張出力設定1(bit)
制御入力論理設定(bit)
制御出力論理設定(bit)
アラーム出力プロテクト

トルク選択0
トルク選択1
トルク選択2
トルク選択3
トルク選択4

正／逆トルクリミット　※2

パラメータ名 再起動 出荷値単位No.
00
01
02
03
04
06
07
08
09
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34

軸番号
制御入力機能プリセット設定

分解能分子
分解能分母

パルス列指令マルチプライ
正転ソフトOT
逆転ソフトOT

カレントダウン電流
カレントダウン時限

プリセットサーボゲイン選択
位置比例ゲイン

位置フィードフォワード係数
速度比例ゲイン
速度微分ゲイン
速度積分ゲイン

保持状態での積分動作
位置偏差最大値
インポジション領域

トルク完了/VZR出力範囲
入力パルス列種別
ジョグ速度

ジョグ加減速時定数
ステップ送りパルス０
ステップ送りパルス１
ステップ送りパルス２
ステップ送りパルス３
原点復帰方式
原点復帰方向
原点復帰高速速度
原点復帰低速速度
原点復帰加減速時定数
原点復帰最終走行距離
原点復帰押し当てトルク
トルク制限時制限速度

○
○
○
○
○
　
　
　
　
　
　
　
　
　
　
　
　
　
　
○
　
　
　
　
　
　
○
○

－
－
パルス
パルス
－
パルス
パルス
mA
ms
－
－
－
－
－
－
－

エンコーダパルス
エンコーダパルス

rpm
－
rpm
ms
パルス
パルス
パルス
パルス
－
－
rpm
rpm
ms
パルス
％
rpm

0
0

12800
1
4
0
0

※1参照
100
※3
50
0
※4
※4
※4
1

6000
2
0
0
300
10
0
0
0
0
0
0
300
180
500
12800
50
4500

　
　
　
○
　
　
　
　
○
　
○
　
○
○
　
　
　
　
　
　
　
○
○

○
○
○
○
○

rpm
ms
ms
－
ms
ms
ms
ms
－
ms
－
ms
－
V
rpm

エンコーダパルス
ms
ms
－
rpm
－
パルス
－

エンコーダパルス
－
－
－
－
－
－
％
％
％
％
％
％

4500
10
100
0
100
10
5
0
0h
50
0h
0
0
24
15
4
0
500
0
10
0
0
1
0

3B3A3938h
27h

3E031Dh
0h
0h
0h
300
300
300
300
300
0
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STX 軸 No COM EOTデータ； ；

データを返さない場合

STX 軸 No COM EOT；

Si－05LDE・Si－05DE用

コネクタ名
端子番号
1
2
3

信号名
P1
P2
0V

線色
赤
白
黒

RG

回生ケーブル　SiーRGVC

※

※電源の極性に十分ご注意下さい。
　間違えますと、コントローラーを
　破損する可能性があります。
※型式Si-RGVのケーブルを御使用の
　場合は配線色が異なりますので
　お問い合わせ下さい。

4C

UL2464（M）U-TKVV  22AWG×3C


円

円









ブレーキ付モータ外形およびトルク特性表
TS3680N□□□S02
（0.2N、0.4Nタイプ）

TS3681N□□□S02
（0.9N、1.2N、2.0Nタイプ）

12 13
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ドライバ：Si-02DE
モ ー タ：TS3680N370S04 N-T特性

110TS3680N371S04

モータ型式
TS3680N370S04 96

L

140TS3681N325S04
148TS3681N327S04

モータ型式
TS3681N324S04 118

L

外形寸法およびトルク特性
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ドライバ：Si-02DE
モ ー タ：TS3653N324S04 N-T特性
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ドライバ：Si-05LDE（またはSi-02DE）
モ ー タ：TS3653N325S04 N-T特性

※１ Si-05LDEと組み合わせた場合の
　　 特性図です。
※２ Si-02DEと組み合わせた場合は
　　 800rpm以下が使用可能領域と
　　 なります。

※１ Si-05LDEと組み合わせた場合の特性図です。
※２ Si-02DEと組み合わせた場合は800rpm以下
　　 が使用可能領域となります。
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モ ー タ：TS3653N327S04 N-T特性
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型　式
TS3680N
□□□S04

24V±10％

（　）は参考値

0.24

5.0
（10）
（10）

定格電圧

静摩擦トルク

消費電力（at20℃）
釈放時間
吸引時間

V
N・ｍ
MIN
W

ms MAX
ms MAX

ブレーキ仕様
TS3681N
□□□S04

0.75

6.6
（30）
（10）







Uses 用途

高応答、高精度
ICテスタ、ハンドラ、
ロボットアクチュエータ、インデックス

低振動、停止時振動なし
カメラの駆動、エレベータ、コンベア
ウェハの搬送、半導体・液晶の検査・測定装置など

押し付け制御
圧入装置、クランパー、測長、プローブの押し付け
エアーシリンダーの置き換え

●ハンドリング
●ローダー装置
●スライダー　等

●ねじ締め機
●組立機のフィーダー　等

●割り出しテーブル　等 ●押し付け制御
●エアーシリンダーの置き換え　等

支援ソフトウェア

ダウンロードサービス
http://www.sanmei.co.jp

営業お問い合わせ

株式会社 三  明

技術お問い合わせ

三明電子産業株式会社

内容は予告なく変更することもございますのでご注意ください。

カタログ No. 11A-02B

Sanmei Invention Servo

業界最小サーボシステム エスアイサーボ

特許取得済

株式会社  三  明

本 社
東 京 支 店
神奈川営業所
北関東営業所
浜 松 支 店
沼 津 営 業 所
名古屋営業所
大 阪 支 店
長 野 営 業 所
山 形 営 業 所
北 陸 営 業 所

〒424-0825
〒113-0033
〒243-0035
〒360-0035
〒430-0911
〒410-0062
〒465-0096
〒532-0011
〒399-8204
〒990-0023
〒930-0966

TEL
TE L
TE L
TE L
TE L
TE L
TE L
TE L
TE L
TE L
TE L

054-353-3271
03-5803-1621
046-228-0244
0485-27-0780
053-461-1094
0559-22-5333
052-783-3927
06-6309-5123
0263-71-4560
023-629-6455
076-420-6573

FAX
FAX
FAX
FAX
FAX
FAX
FAX
FAX
FAX
FAX
FAX

054-352-1648
03-3813-3431
046-229-0339
0485-27-1340
053-461-3879
0559-22-3609
052-783-5134
06-6305-0326
0263-71-4522
023-629-6456
076-420-6574

静岡県静岡市清水区清開２－２－１〒424-0924 TEL 054-335-5588 FAX 054-335-7363

静岡県静岡市清水区松原町6-16
東京都文京区本郷3丁目18-16（岩片ビル6階）
神 奈 川 県 厚 木 市 愛 甲 1 6 5 5
埼 玉 県 熊 谷 市 河 原 町 1 - 9 4
静岡県浜松市中区新津町658-1
静 岡 県 沼 津 市 宮 前 町 1 4 - 4
愛知県名古屋市名東区桜が丘1
大阪府大阪市淀川区西中島5-11-10
長野県安曇野市豊科高家2287-28
山 形 県 山 形 市 松 波 4 - 6 - 5
富山県富山市石金 2丁目4 - 2
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